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Nota del autor

En la redacción de este apunte se ha asumido un conocimiento básico sobre análisis

funcional y teoŕıa de distribuciones por parte del lector. En particular, se emplea

la notación usual para espacios de sobolev y sus respectivas normas y semi-normas.

No obstante, algunos resultados fundamentales sobre estos espacios se presentan con

cierto detalle en la Sección 1.3.
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4 ÍNDICE GENERAL

3. Espacios de Raviart-Thomas 71

3.1. Resultados preliminares . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 71

3.2. Espacios de polinomios . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 76

3.3. Espacios de Raviart-Thomas locales . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 78

3.4. Interpolación en H(div ; Ω) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 82

3.4.1. Operadores de interpolación global y local . . . . . . . . . . . . . 82

3.4.2. La transformación de Piola . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 85

3.4.3. Deny-Lions, Bramble-Hilbert y resultados afines . . . . . . . . . . 90

3.4.4. Errores de interpolación . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 97

4. Métodos de Elementos Finitos Mixtos 103

4.1. Operadores de proyección . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 103

4.2. El problema de Poisson . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 109

4.3. El problema de Poisson / primal-mixto . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 114

4.4. El problema de Poisson con c.c. de Neumann . . . . . . . . . . . . . . . . 122


